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Рассматриваются программно-аппаратные реализации инстру-

ментальных средств для автоматизированного синтеза методов гра-
фо-аналитической декомпозиции (МГД) моделей позиционных сис-
тем программного управления (ПСПУ). В разработанных инстру-
ментальных средствах МГД ПСПУ использована подвижно-
взамосвязанная система координат, у которой в качестве основного 
геометрического примитива использована не точка, как это имеет 
место в основном большинстве систем визуализации, а прямая ли-
ния, что, в свою очередь, позволяет: 

– обрабатывать (отображать, фиксировать, сжимать) многомер-
ные числовые массивы данных; 

– осуществлять автоматизированный синтез МГД моделей нели-
нейных систем программного управления и регулирования, описы-
ваемых существенно-нелинейными дифференциально-разностными 
уравнениями с отклоняющим аргументом;  

– отображать на плоскости монитора основные процессы опти-
мизации распределения вычислительных ресурсов в глобальной вы-
числительной среде (ГВС) при экспертизе ПСПУ в реальном мас-
штабе времени;  

– фиксировать решения многокритериальных задач оптимизации 
основных процессов экспертизы ПСПУ в виде графо-аналитических 
обобщенных объектов; 

– прогнозировать состояние ПСПУ на основе анализа взаимосвя-
занных графо-аналитических бинарных объектов. 

– осуществлять объектно-ориентированный мониторинг (обуче-
ние, контроль, исследование и идентификацию) основных парамет-
ров (в общей постановке – пространство параметров оценки “право-
вой этики поведения”) пользователя глобальной вычислительной 
среды в процессе экспертизы (исследования, разработки и патенто-
вания) ПСПУ. 



Рассмотрены примеры фрагментов экспертизы ПСПУ обзорно 
поисковыми  сканирующими устройствами в Internet, а также рас-
смотрены основные перспективы применения предлагаемых инстру-
метальных средств и моделей открытой технологии экспертизы 
ПСПУ в ГВС. Основным критерием при выборе технологий разра-
ботки инструментальных средств МГД ПСПУ стала поддержка мас-
штабируемости в ГВС. Основным средством разработки был выбран 
язык Java. В качестве серверной платформы использована Unix (Li-
nux), а для тестирования - Windows NT Server. Для реализации при-
ложения пользователя (клиента) используются WWW броузеры, 
поддерживающие спецификацию JDK 1.1. В качестве WWW сервера 
системы МГД ПСПУ - программный продукт Apache, a для тестиро-
вания - MS Internet Information Server 3.0. В качестве сервера баз 
данных использована программа mySQL, а для тестирования на 
платформе Windows NT - программный пакет MS SQL. Основными в 
системе автоматизированного синтеза МГД ПСПУ протоколами пе-
редачи данных выбраны HTTP и SQL. Для генерации  сценариев 
диалога, с точки зрения принципа ограниченной сложности, целесо-
образно использовать технологию JavaScript. 
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